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1.-   TÍTULO: Sistemas hamiltonianos simplécticos y de contacto

Resumen/contenido: 

La  Mecánica  Geométrica  es  un  campo  que  aplica  métodos  geométricos  a  la
mecánica, la dinámica, la teoría de control, el transporte, los procesos estocásticos,
la ciencia de los datos y el aprendizaje, utilizando tanto matemáticas puras como
aplicadas. En este contexto, el uso de la geometría simpléctica y de contacto en la
mecánica ha contribuido a un desarrollo espectacular de los sistemas dinámicos
hamiltonianos.  En  este  TFG  se  propone  introducir  al  estudiante  en  los
fundamentos de esta importante área de investigación, abriendo además el terreno
para sus primeras investigaciones propias.

Requisitos para la realización del trabajo. 

Conocimientos básicos de Geometría Diferencial y Ecuaciones Diferenciales.
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